Technicky popis laboratore

Vystupem projektu, realizovaného na katedfe KPV, je laboratof oznacena jako ,Laboratof
digitalni fabriky*“, do které byla pofizena zobrazovaci technika, specialni projek¢ni zafizeni a
laboratorni technika pro tvorbu virtualniho 3D zobrazeni pro technickou podporu praktické
vyuky a experimentalni ¢innosti studentu.
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Schéma zapojeni Laboratore digitalni fabriky na KPV

Za ucelem uSetfeni konstrukéniho prostoru a aplikaci trackovaciho zafizeni, byla zvolena zadni
projekce. Data projektor je nasmérovan smérem od projekéniho platna na sténu, kde je
umisténo specialni zrcadlo, které odrazi obraz smérem na platno. V8e musi byt spravné
kalibrovano. Pomér stran platna je 16:10. Obraz je zobrazovan v HD rozliSeni, tj. 1280x720 pfi
120Hz. Kvli této vysokeé frekvenci musel byt zvolen specialni diaprojektor, ktery zobrazovani
pfi této frekvenci umoznuje.

Vlastni CAVE pak zahrnuje konstrukci, k niZ jsou pfipevnény senzory, které sleduji pohyb stanic
na "fly sticku" a na brylich pozorovatele.

Jak jednotlivé vybaveni laboratofe vypada si muzete prohlédnout na nasledujicich fotografiich.
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gabicled o Omni Phantom - hmatové zafizeni pro manipulaci s virtualnimi objekty

a - Data Glove 5 Ultra - rukavice pro Motion Capter (Zdroj: www.5dt.com )
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